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บทคัดย่อ 

การชัง่น ้ าหนกัสุกรดว้ยวิธีการชัง่โดยตรง เป็นวิธีการชัง่แบบดั้งเดิมซ่ึงอาจท าให้เกิดผลเสียคือเกิด
ความเครียดในสุกร การประมาณน ้ าหนกัดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพท่ีไดจ้ากกลอ้ง 2 มิติและกลอ้ง 3 มิติ 
โดยการน าคอมพิวเตอร์เขา้มาช่วยในการวิเคราะห์น ้ าหนกั จึงช่วยลดปัญหาการเกิดความเครียดในสุกรได ้
วตัถุประสงค์เพื่อศึกษาการประมาณน ้ าหนกัสุกรดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพ โดยประเมินความถูกต้อง
เทียบกบัการชัง่ดว้ยเคร่ืองชัง่ในฟาร์มสุกรเชิงพาณิชย ์โดยท าการถ่ายภาพสุกรจากมุมมองดา้นบน (Top -
view) จากนั้นน าภาพเข้าสู่กระบวนการประมาณน ้ าหนัก โดยได้ท าการเปรียบเทียบจาก 3 งานวิจยั 1) 
Wongsriworaphon et al. (2012) 2) Wongsriworaphon et al. (2015) และ  3) Kongsro (2014) พบว่า  การ
ประมาณโดยใชเ้ทคนิคการวเิคราะห์ภาพ ของ Wongsriworaphon et al. (2015) มีประสิทธิภาพมากท่ีสุด มีค่า
ความคลาดเคล่ือนจากค่าน ้ าหนกัจริง 3 % ดงันั้นผลจากการศึกษาการประมาณน ้ าหนกัสุกรดว้ยเทคนิคการ
วเิคราะห์จากภาพ มีความเป็นไปไดท่ี้จะน าไปใชใ้นการประมาณน ้าหนกัไดจ้ริงในฟาร์มสุกรเชิงพาณิชย ์
 
ค  าส าคญั : การประมาณน ้าหนกั  การประมวลผลภาพ น ้าหนกัสุกร แมชชีนวชิัน่ 
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บทน า 
 

              การเล้ียงสุกรในประเทศไทยปัจจุบนัมีจ านวนมากข้ึน ตามจ านวนของประชากรท่ีนิยมบริโภค
เน้ือสุกรท่ีเพิ่มข้ึน ในการเล้ียงสุกรปัจจยัส าคญัท่ีตอ้งค านึงถึงคือ น ้ าหนกัหรือมวลของสุกรซ่ึงมีความส าคญั
มากในการเล้ียงสุกรของเกษตรกรโดยน ้ าหนักของสุกรสามารถใช้เป็นเกณฑ์ประเมินการเจริญเติบโต 
สุขภาพ และการเกิดโรคเบ้ืองต้นในสุกรได้และยงัเป็นการเตรียมพร้อมสู่การจ าหน่ายในท้องตลาด 
(Wongsriworaphon et al., 2015)                                                                                                          
  วิธีการดั้งเดิมในการไดม้าซ่ึงน ้ าหนกัของสุกร อาจอาศยัการประมาณน ้ าหนกัจากอาย ุการประมาณ
น ้ าหนกัจากปริมาณอาหารท่ีให้ การชัง่ดว้ยเคร่ืองชัง่ตุม้เล่ือนหรือการชัง่ดว้ยเคร่ืองชัง่อตัโนมติั (Kongsro, 
2014) โดยเกษตรกรจะท าการต้อนสุกรข้ึนไปบนเคร่ืองชั่งน ้ าหนัก และได้ค่าน ้ าหนักจริงท่ีถูกต้อง ซ่ึง
กระบวนการดงักล่าวเป็นการด าเนินการอยา่งยากล าบาก อาจท าให้สุกรเกิดความเครียดและมีผลต่อคุณภาพ
ของเน้ือท าให้เกิดการบาดเจ็บในระหวา่งการชัง่น ้ าหนกัได ้นอกจากน้ีชัง่น ้ าหนกัยงัใชเ้วลานาน จึงเป็นการ
ส่งผลท าใหเ้กิดความความเครียดในเกษตรกรตามมาอีกดว้ย 

ในปัจจุบนัได้มีการน าเทคโนโลยีสมยัใหม่มาใช้ในการประมาณน ้ าหนักโดยการวิเคราะห์จาก
ภาพถ่ายท่ีไดจ้ากกลอ้ง 2 มิติ และ 3 มิติ จากนั้นน ามาเปรียบเทียบกบัการชัง่น ้าหนกัดว้ยเคร่ืองชัง่  ซ่ึงสามารถ
ให้ผลท่ีมีความแม่นย  าสูง ใกลเ้คียงกบัน ้ าหนกัจริงและยงัสามารถน าไปใชไ้ดจ้ริงในฟาร์มสุกรพาณิชย ์โดย
ไม่รบกวนสัตวส่์งผลท่ีดีต่อสุขภาพของสุกร  
การช่ังน า้หนักสุกร 

การเล้ียงสุกรขุนในประเทศไทยส่วนใหญ่เป็นสุกรลูกผสม 3 พนัธ์ุ ไดแ้ก่ พนัธ์ุแลนดเ์รซ พนัธ์ุลาร์จ
ไวท์ และพนัธ์ุดูร็อค ส าหรับน ้ าหนักสุกรขุนท่ีขายสู่ทอ้งตลาดจะอยู่ระหว่าง 90 – 120 กิโลกรัม (วิวฒัน์, 
2555) น ้ าหนักสุกรไม่เพียงบอกความพร้อมท่ีจะน าไปสู่ท้องตลาด ยงับ่งช้ีถึงเร่ืองสุขภาพและการ
เจริญเติบโตของสุกรดว้ย   วิธีการดั้งเดิมในการชัง่น ้ าหนกัสุกร เกษตรกรจะตอ้นสุกรข้ึนเคร่ืองชัง่จะได้ค่า
น ้าหนกัอยา่งถูกตอ้ง หรือ ท าการประมาณน ้าหนกัดว้ยประสบการณ์การเล้ียงดว้ยตวัเองจากอายุและปริมาณ
อาหารท่ีให ้(Wongsriworaphon et al., 2012) การชัง่น ้าหนกัดว้ยเคร่ืองชัง่น ้าหนกัแบบอตัโนมติับอกน ้ าหนกั
อย่างแม่นย  า แต่เป็นอุปกรณ์ท่ีมีราคาแพงและตอ้งใช้พื้นท่ีในการติดตั้ง (Kongsro, 2014) โดยปัจุจบนัการ
ประมาณน ้ าหนกัสุกรไดมี้การพฒันาโดยใช้วิธีการทางแมชชีนวิชั่นในการประมาณน ้ าหนกัสุกรเพื่อช่วย
หลีกเล่ียงการเกิดความเครียดในสุกรขณะท าการชัง่น ้าหนกัได ้
การประมวลภาพ (Image Processing) 

การประมวลผลภาพ หมายถึง การน าภาพมาประมวลผลหรือคิดค านวณดว้ยคอมพิวเตอร์ เพื่อให้ได้
ขอ้มูลท่ีเราตอ้งการทั้งในเชิงคุณภาพและปริมาณ โดยมีขั้นตอนต่าง ๆ ท่ีส าคญั คือ การท าให้ภาพมีความ
คมชดัมากข้ึน การก าจดัสัญญาณรบกวนออกจากภาพ การแบ่งส่วนของวตัถุท่ีเราสนใจออกมาจากภาพ เพื่อ
น าภาพวตัถุท่ีไดไ้ปวเิคราะห์หาขอ้มูลเชิงปริมาณ เช่น ขนาด รูปร่างและทิศทางการเคล่ือนของวตัถุในภาพ 
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การวเิคราะห์ภาพเพ่ือให้ทราบถึงขนาดและน า้หนัก 
Wongsriworaphon et al. (2012) ไดท้  าการศึกษาการวิเคราะห์เพื่อให้ทราบถึงขนาดและน ้ าหนกัของ

สุกร โดยการน าสุกรจ านวนทั้งหมด 28 ตวั ท าการถ่ายภาพดว้ยกลอ้ง Sony DSC-HX5  กลอ้ง 2 มิติ ถ่ายภาพ
สุกรจากมุมมองดา้นบน กลอ้งจะติดตั้งห่างจากพื้น 2.80 เมตร โดยน ้ าหนกัของสุกรจะอยูใ่นช่วง 90 - 120 
กิโลกรัม การทดสอบท าการเลือกภาพสุกรทั้งหมด 35 โดย 30 เป็นการสอนเคร่ือง และน า 5 ภาพมาทดสอบ
เคร่ืองการประมาณน ้ าหนักใช้วิธีการท่ีเรียกว่า vector-quantized temporal associative memory (VQTAM) 
จากรูปท่ี 1 แสดงขั้นตอนการท างานของ Wongsriworaphon et al. (2012) และ Wongsriworaphon et al. 
(2015) ในการวิเคราะห์น ้ าหนักจากภาพถ่ายสุกร ท าการถ่ายรูปจากมุมด้านบนบนของสุกร แล้วน าเข้า
กระบวนการการประมาณน ้ าหนกัมี 3 ขั้นตอนดงัน้ี 1) Boundary detection  คือการระบุต าแหน่งพิกเซลของ
ภาพเพื่อหาขอบของภาพสุกรและ เปล่ียนต าแหน่งพิกเซลเป็นเวกเตอร์ 2D ใหอ้ยูพ่ิกดั x , y ในระบบพิกดัคาร์
ทีเซียน 2) Feature extraction  คือการหาค่าเฉล่ียระยะห่างจุดก่ึงกลางระหว่างขอบและการหาความยาวเส้น
รอบรูปของขอบในภาพสุกร 3) Pattern recognition เป็นการสอนเคร่ืองให้เรียนรู้การประมาณน ้ าหนกัเม่ือ
ทราบค่าเฉล่ียระยะห่างจุดก่ึงกลางระหว่างขอบของภาพ และความยาวเส้นรอบรูปขอบของภาพ จะท าการ
ประมาณน ้ าหนกัของสุกรแลว้น ามาเปรียบเทียบกบัการชัง่น ้ าหนกัดว้ยเคร่ืองชัง่พบว่ามีความใกลเ้คียงกนั 
ต่อมาน ามาปรับปรุงดว้ย locally linear embedding (LLE) พบวา่มีเปอร์เซนตค์วามคลาดเคล่ือนระหวา่ง 1 - 6 
%  (ตารางท่ี 1)                 

ตารางที ่1 แสดงผลของการประมาณน ้าหนกั 
น า้หนักจริง (กโิลกรัม) น า้หนักทีป่ระมาณได้ 

VQTAM VQTAM+AR VQTAM+LLE 
82.00 86.44 94.16 86.26 
96.00 97.40 103.09 96.97 

105.00 103.95 101.09 105.75 
116.00 109.93 111.09 109.95 
121.00 124.23 118.04 122.60 

 ท่ีมา : Wongsriworaphon et al., (2012) 
  จากตารางท่ี 1 แสดงผลการประมาณน ้ าหนกั การเปรียบเทียบระหวา่งน ้ าหนกัจริงของสุกรและการ
ประมาณน ้าหนกัจากเทคนิคการวิเคราะห์ภาพ พบวา่ การประมาณน ้าหนกัดว้ยวธีิการ VQTAM ใกลเ้คียงกบั
น ้ าหนักจริงและเม่ือน ามาปรับปรุงด้วย VQTAM+AR และ VQTAM+LLE พบว่า การปรับปรุงด้วย 
VQTAM+LLE มีประสิทธิภาพการประมาณน ้าใกลเ้คียงกบัน ้าหนกัจริงมากท่ีสุด 
 
 
 



 
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
รูปที ่1 ขั้นตอนการท างานของ  Wongsriworaphon et al., (2012) และ Wongsriworaphon et al., (2015) 
ท่ีมา : Wongsriworaphon et al., (2012) Wongsriworaphon et al., (2015) 
รูปที ่2  (a) การระบุขอบเขตพิกเซล  (b) แปลงจากพิกเซลเป็นพิกดัคาร์ทีเซียน 
ท่ีมา : Wongsriworaphon et al., (2012) Wongsriworaphon et al., (2015) 
การวเิคราะห์ภาพดิจิตอลเพ่ือประเมินน า้หนักของสุกรในฟาร์มทีม่ีสภาพแวดล้อมที่หลากหลาย 

Wongsriworaphon et al., (2015) ได้ท าการศึกษาเพิ่มเติม การวิเคราะห์ภาพดิจิตอลเพื่อประเมิน
น ้ าหนกัของสุกรในฟาร์มท่ีมีสภาพแวดลอ้มท่ีหลากหลาย ระบบการประมาณน ้ าหนกัของสุกรท่ีมีชิวิตอยู่ 
โดยใช้หมูพนัธ์ุ B91 (Largewhite, Lancerace and Duroc) ซ่ึงอยู่ในช่วงอายุ 22 และ 27 สัปดาห์ ส าหรับ
การศึกษาคร้ังน้ีจะใชน้ ้ าหนกัสุกรตั้งแต่ 88 ถึง 132 กิโลกรัมถ่ายดว้ยกลอ้ง Sony DSC-HX5 กลอ้ง 2 มิติ โดย
ถ่ายภาพสุกรจากมุมมองดา้นบน กลอ้งจะติดตั้งห่างจากพื้น 2.80 เมตร สุกรจะอยู่ในพื้นท่ีส่ีเหล่ียมท่ีจดัไว้
เพื่อให้ไดภ้าพท่ีมีคุณภาพ ในการทดสอบท าการเลือกภาพสุกรจ านวนทั้งหมด 456 ภาพ โดย 406 เป็นการ
สอนเคร่ือง และน า 50 ภาพมาทดสอบเคร่ือง การประมาณน ้ าหนักใช้วิธีการท่ีเรียกว่า vector-quantized 
temporal associative memory (VQTAM) ประกอบด้วย 3 ขั้นตอนดังน้ี 1) Boundary detection 2) Feature 
extraction 3) Pattern recognition  พบวา่เม่ือปรับปรุงดว้ย locally linear embedding (LLE) มีเปอร์เซนตค์วาม
คลาดเคล่ือน 3% เม่ือเปรียบเทียบกบัน ้ าหนกัจริงของสุกรท่ีชัง่ดว้ยเคร่ืองชัง่ พบว่ามีค่า R2 = 0.81 แสดงถึง
ความสัมพนัธ์ของน ้าหนกัท่ีใกลเ้คียงกนั (รูปท่ี 1)  
 



  
 
 

 
  
 
รูปที ่3 กราฟแสดงน ้าหนกัพื้นฐานบน VQTAM+LLE เทียบกบัน ้าหนกัท่ีแทจ้ริงของสุกร 
ท่ีมา : Wongsriworaphon et al., (2015) 

 นอกจากน้ี (Wongsriworaphon et al., 2015) ไดท้  าการทดลองเพิ่มเติมภายใตส้ภาพแวดลอ้มท่ี
แตกต่างกนั โดยเลือกสุกร 10 ตวัท่ีมีน ้าหนกั ตั้งแต่ 86 ถึง 119 กิโลกรัม สุกรแต่ล่ะตวั จะไดรั้บการถ่ายภาพ 
10 คร้ัง ในเวลาท่ีต่างกนั และในต าแหน่งต่าง ๆ ในขณะการเคล่ือนไหวในพื้นท่ีท่ีก าหนด ผลการทดลอง 
พบวา่มีความคลาดเคล่ือนของน ้าหนกัท่ีคาดการณ์ไวจ้ากน ้ าหนกัท่ีแทจ้ริงในบางตวัอยา่ง เช่นในตวัอยา่งท่ี 8 
มีความคลาดเคล่ือนต ่าสุด 0.07 % ความความคลาดเคล่ือนสูงสุด 8.04 % แต่น ้าหนกัท่ีคลาดการณ์ไม่ได้
แตกต่างไปจากน ้าหนกัจริงของสุกร จากการทดลองความคลาดเคล่ือนสูงสุดและค่าเฉล่ียความคลาดเคล่ือน
จะมีค่านอ้ยกวา่ 9 % และ 4 % ตามล าดบั แสดงใหเ้ห็นวา่วธีิการน้ีค่อนขา้งไวต่อสภาพแวดลอ้มและต าแหน่ง
ของสุกร แต่ในการประมาณน ้าหนกัของสุกรยงัคงมีความแม่นย  าสูง (ตารางท่ี 2) 

 
ตารางที ่2 แสดงการถ่ายภาพสุกรหลายคร้ังในแวดลอ้มท่ีต่างกนั   
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
ท่ีมา : Wongsriworaphon et al., (2015) 
 
 
 



การประมาณค่าของน า้หนักสุกรโดยใช้ระบบต้นแบบ Microsoft kinect 
Kongsro, (2014) ไดท้  าการศึกษาการประมาณค่าของน ้ าหนกัสุกรโดยใช้ระบบตน้แบบ Microsoft 

kinect น าสุกร 2 สายพนัธ์ุ คือพนัธ์ุดูร็อค 37 ตวั และพนัธ์ุแลนดเ์รซ 34 ตวั ในการทดลองท าการสุ่มเลือกสุกร
ในแต่ล่ะคอก ท่ีมีการกระจายตวัของน ้ าหนกัท่ีใกลเ้คียงกนัระหว่าง 29-139 กิโลกรัม สุกรถูกถ่ายภาพดว้ย
ระบบตน้แบบ Microsoft kinect เทียบเท่ากลอ้ง 3 มิติ ซ่ึงกลอ้งจะยึดติดกบัแท่งอะลูมิเนียมท่ีสามารถปรับ
ระยะของภาพไดท้  าการถ่ายภาพสุกรจากมุมมองดา้นบนจากนั้นน าภาพท่ีไดม้าจากกลอ้ง Microsoft Kinect 
ผา่นกระบวนการโดยใชฟั้งก์ชนั Getsnapshot เขา้มาช่วยในการถ่ายภาพ  หลกัการท างานคือถ่ายภาพ 1 คร้ัง 
ไดภ้าพออกมา 50 ภาพ ซ่ึงในภาพมีเศษของวตัถุท่ีไม่ตอ้งการอยูบ่นพื้นคอก เช่น เศษของอาหาร ซ่ึงส่งผลต่อ
การค านวณก็จะถูกลบออกดว้ยฟังก์ชนั Bwareaopen จากนั้นภาพถูกบนัทึกเป็นไฟล์ ใช้คอมพิวเตอร์ระบบ
ปฎิบติังานวินโดว ์7 ผูท้ดสอบท าการเลือกภาพท่ีดีท่ีสุด เพียง 1 ภาพจาก 50 ภาพ โดยภาพท่ีถูกเลือกจะมี
ความชดัเจน ท าการตดัส่วนพื้นคอกออก ตดัช้ินส่วนท่ีไม่ตอ้งการ คือ ส่วนของ หู หวั และหาง ขั้นตอนการ
วเิคราะห์น ้าหนกัใชฟั้งกช์นัทางคณิตศาสตร์โดยคิดผลรวมของพิกเซลในภาพของสุกรทั้งหมด  
ตารางที ่3 ตารางแสดงผลการประมาณน ้าหนกัดว้ยระบบตน้แบบ Microsoft kinect   
 
 
 
            
 ท่ีมา : Kongsro, (2014) 
            จากตารางท่ี 3 แสดงผลการประมาณน ้ าหนกัดว้ยระบบตน้แบบ Microsoft  kinect สุกรสาย 2 พนัธ์ุ 
ค่าคลาดเคล่ือนมาตรฐาน (RMSE %) ในสายพันธ์ุ  Duroc 4.6 % และพันธ์ุ  Landrace 4.9 % และเม่ือ
เปรียบเทียบการชัง่ดว้ย FIRE system ทั้ง 2 สายพนัธ์ุ มีความสัมพนัธ์ของน ้าหนกัใกลเ้คียงกนั R2= 0.99  
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ตารางที ่4 การเปรียบเทียบการประมาณน ้าหนกัสุกรดว้ยเทคนิคการวเิคราะห์ภาพ 3 งานวจิยั 
 
 

การทดลองจาก 
Wongsriworaphon et 

al., (2012) 

การทดลองจาก 
Wongsriworaphon et 

al., (2015) 

การทดลองจาก 
Kongsro, (2014) 

กลอ้ง / มุมกลอ้ง Sony DSC-HX5     
(กลอ้ง 2 มิติ /Top-view) 

Sony DSC-HX5    
(กลอ้ง 2 มิติ/Top-view) 

Microsoft kinect 
(Depth sonser กลอ้ง 3 

มิติ/ Top-view ) 
ระยะห่างกลอ้งกบัพื้น 2.80 เมตร 2.80 เมตร ไม่ระบุ 

สายพนัธ์ุสุกร ไม่ระบุ B91 (สุกร 3 สายพนัธ์ุ) Lancenace , Duroc 
น ้าหนกัสุกร(กิโลกรัม) 90-120 กิโลกรัม 88-132 กิโลกรัม 29-139 กิโลกรัม 

จ านวนสุกร(ตวั) 28 ตวั ไม่ระบุ 71ตวั 
จ านวนภาพ 35 ภาพ 456 ภาพ 50 ภาพ 
วธีิการ Machine vision 

1)Boundary detection 
2)Feature extraction 
3)Pattern recognition 

Machine vision 
1)Boundary detection 
2)Feature extraction 
3)Pattern recognition 

Machine vision 
1)Image acquisition 
2)Image selection         
3)Image analysis 

ความคลาดเคล่ือน(%) 1-6 % 3 % 4-5 % 
R-squared (R2) ไม่ระบุ 0.8198 0.99 

         
จากตารางท่ี 4 เปรียบเทียบงานวจิยัท่ีเก่ียวขอ้งกบัการประมาณน ้าหนกัดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพ 

3 งานวจิยั ท าการทดลองโดยใชห้ลกัการเดียวกนัคือ วธีิการแมชชีนมิชัน่ ซ่ึงเป็นการถ่ายภาพสุกรจากมุมมอง
ด้านบน ในแต่ละการทดลองจะใช้กล้อง ต่ างชนิดกันโดย  Wongsriworaphon et al., ( 2012)  และ  
Wongsriworaphon et al., (2015) ไดใ้ชก้ลอ้ง Sony DSC-HX5  เป็นกลอ้ง 2 มิติ แต่จะแตกต่างกนัท่ี จ  านวน
ภาพท่ีใชใ้นการทดลอง โดย Wongsriworaphon et al., (2012) ใชภ้าพจ านวน 35 ภาพ ส่วน Wongsriworaphon 
et al., (2015) ใชภ้าพจ านวน 456 ภาพ ผลการทดลองพบวา่มีเปอร์เซนต์ความคลาดเคล่ือนของน ้ าหนกัเม่ือ
เทียบกบัน ้ าหนกัจริงของสุกร 1- 6 % และ 3 % ตามล าดบั ส่วนการทดลองของ Kongsro, (2014) ใช้กลอ้ง 
Microsoft kinect ซ่ึงเป็นกลอ้ง 3 มิติ ใชภ้าพจ านวน 50 ภาพ และมีเปอร์เซนตค์วามคลาดเคล่ือน 4–5 %  จาก
การทดลองของ Kongsro, (2014) ใชก้ลอ้ง Microsoft kinect ซ่ึงเป็นกลอ้ง 3 มิติ มีขอ้แตกต่างจาก 2 วธีิขา้งตน้
คือ จะสามารถถ่ายภาพความกวา้ง ความยาว และความลึก แยกสีสุกรและพื้นคอกออกอยา่งชดัเจนเช่น สุกร
พนัธ์ุ Duroc ท่ีมีสีผวิเขม้ ยากต่อการแยกสีออกจากพื้นท่ีมีสีเขม้  
 



วจิารณ์ผล 
 

วิธีการประมาณน ้ าหนกัสุกรดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพของ Wongsriworaphon et al., (2015) มี
ประสิทธิภาพดีท่ีสุด มีค่าความคลาดเคล่ือนท่ี 3 % เม่ือเปรียบเทียบกบัอีก 2 เทคนิคท่ีเหลือ ท่ีเป็นเช่นน้ี
เพราะว่า  การป้อนขอ้มูล Boundary detection ให้โปรแกรม MATLAB Function ดว้ยตวัผูท้ดลองเอง และ
จ านวนถึง 406 ภาพ ในการท า Pattern recognition ซ่ึงจะท าใหไ้ดค้่าความคลาดเคล่ือนของน ้าหนกัท่ีนอ้ยเม่ือ
เทียบกบัการทดลองอ่ืน    Wongsriworaphon et al., (2012) ไม่มีการตดัส่วนหวั  หูและหางออก และใชภ้าพ
จ านวนเพียงจ านวนเพียง 30 ภาพในการท า Pattern recognition จึงท าให้ค่าน ้ าหนักท่ีประมาณได้มีความ
คลาดเคล่ือนสูง  Kongsro, (2014) มีการใชรั้งสีอินฟราเรดจากการถ่ายภาพเป็นตวัก าหนดขอบเขตภาพและ
ใชเ้พียง 1 ภาพผา่นโปรแกรมค านวณท่ีเทียบกบัน ้าหนกัมาตรฐาน FIRE system จึงอาจเกิดความคลาดเคล่ือน
แต่ไม่มากนกัเม่ือเทียบกบั Wongsriworaphon et al., (2015) คือเพียง  4-5 % 

จากการทดลอง ทั้ง 3 วิจยัขา้งตน้ จะพบว่า การประมาณน ้ าหนกัสุกรดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์จาก
ภาพ มีค่าความคลาดเคล่ือนจากน ้ าหนกัจริงเพียง 1-6 % จึงมีประสิทธิภาพท่ีจะน าไปใช้จริงในระบบฟาร์ม
เชิงพาณิชย ์
 

สรุปและข้อเสนอแนะ 
 

การประมาณน ้ าหนกัของสุกรดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์จากภาพ โดยการถ่ายภาพมุมดา้นบนของตวั
สุกรเพื่อน ามาวิเคราะห์น ้ าหนกั สามารถน าไปใชป้ระมาณน ้ าหนกัของสุกรไดจ้ริงในฟาร์ม โดยไม่ส่งผลท า
ให้สุกรเกิดความเครียดในระหวา่งการหาน ้ าหนกัและมีประสิทธิภาพเทียบเท่ากบัการชัง่น ้ าหนกัดว้ยเคร่ือง
ชัง่ โดยวิธีการประมาณน ้ าหนกัสุกรดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพของ Wongsriworaphon et al., (2015) มี
ประสิทธิภาพดีท่ีสุด มีค่าความคลาดเคล่ือนท่ี 3 %  

อย่างไรก็ตามการใช้หลกัการประมาณค่าน ้ าหนกัดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์จากภาพถ่าย มีขอ้ดีกว่า
การชัง่น ้าหนกัโดยตรงในดา้นของระยะเวลาปฏิบติังาน ความสะดวกและท่ีส าคญัคือสุขภาพของสุกร เพราะ
เน้ือสุกรตอ้งมีความปลอดภยัต่อผูบ้ริโภคไม่ก่อใหเ้กิดโรคท่ีอาจส่งผลกระทบต่อสุขภาพของผูบ้ริโภคตามมา
ได ้

 
 

 
 
 
 

Administrator
Highlight

Administrator
Highlight



เอกสารอ้างองิ 
 

ววิฒัน์ ชวนะนิกุล. 2555. บทวเิคราะห์ น ้าหนกัสุกรขนุท่ีขายจาก 90 กก ถึง 120 กก ท่ีมีสมรรถนะการ  
            เจริญเติบโตท่ี แตกต่างกนั. จุฬาลงกรณ์มหาวทิยาลยั 
สุวฒัน์ เพง็สกุล. เทคโนโลยีการประมวลผลภาพ. http://krusuwatcomputer.blogspot.com. 4 เมษายน พ.ศ.       
            2560 
Kongsro J. 2014. Estimation of pig weight using a Microsoft Kinect prototype imaging  system.
 Computers and Electronics in Agriculture. 109. 32-35. 
Wongsriworaphon, A., Pathumnakul, S. and Arnonkijpanich, B. 2015. An approach basedon digital image
 analysis to estimate the live weights of pig in farmenvironments. Computers and Electronics in
 Agriculture. 115. 26-33.  
Wongsriworaphon, A., Pathumnakul, S. and Arnonkijpanich, B. 2012. Image   analysis  
 Pig recognition based on size and weight. Khon Kaen University.    
  
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

http://krusuwatcomputer.blogspot.com/
Administrator
Highlight


