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บทคดัยอ 

     สัมมนาฉบับนี้มีวัตถุประสงคเพื่อศึกษาตนทุนผลตอบแทนในความเปนไปไดในการลงทุนใชระบบ

หุนยนตในฟารมโคนม Robotic milking system(RMS)เทคโนโลยีนี้ท่ีไดรับการพัฒนามาจากระบบรีดนม

อัตโนมัติAutomatic milking system(AMS)สําหรับหุนยนตรีดนมในฟารมขนาดใหญ ทีมี่แมโครีด140-

180ตัว เพ่ือศึกษาตนทุนผลตอบแทนในความเปนไปไดในการลงทุนใชระบบหุนยนตในฟารมโคนม ในดาน

การลงทุนผลตอบแทนทางเศรษฐกิจซึ่งไดแก ตนทุน,คาแรง,คาเสื่อมราคา,คาเครือ่งจักร ระบบหุนยนต

อัตโนมัติ นั้นมีขนาดของการลงทุนระบบหุนยนตอัตโนมัติ มูลคาลงทุนเริ ่มตน 65,171,314 บาท 

ผลตอบแทนจากระบบรีดนมอัตโนมัติหุนยนตอัตโนมัติ ไดแก คาแรงระบบ RMS ลดลงมากกวาระบบ 

AMS สวนรายไดมี 23,797,655บาทความตองการแรงงานลดลงไป 36 %และพบวาผลผลิตน้าํนมทีไ่ดรับ

นั้นไมแตกตางกันมากนักเมื่อเทียบกับระบบอื่นๆอาทิเชน ระบบ CMS และระบบ AMS ท้ังนี้เพราะ

เปาหมายสําคัญของการใชระบบ RMS คือ การตัดแรงงานในฟารมออกใหไดมากทีสุ่ด(หรือมีเพียงเจาของ

ฟารมเทานั้น)   

 

คําสําคัญ: การวิเคราะหทางเศรษฐกิจ,ผลกระทบประจําป,ความตองการแรงงาน,การทํากําไร 
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บทนาํ 

      ในฟารมโคนมขนาดเล็กการรีดนมเปนงานที่ตองใชเวลาและเปนงานหนักที่เกษตรกรภายในฟารมตอง

ทํา ตองใชแรงงานมากข้ึนและแรงงานผลิตน้ํานมตองมีประสิทธิภาพ ระบบรีดนมอัตโนมัติ(AMS)ลดแรงงานใน

การรีดนมที่มากขึ้นและลดความยุงยากในการรีดนมระบบรีดนมอัตโนมัตินีไ้ดรับการพัฒนาใชในฟารมเชิง

พาณิชยโดยเฉพาะในกลุมประเทศยุโรป เครือ่งรีดนมอัตโนมัติไดรับการพัฒนาใหเปนระบบหุนยนตรีดนม

อัตโนมัติเพ่ือลดแรงงานภายในฟารม(Rozz a c.et al,2546) ดังนั้นในการศึกษาครัง้นีมี้วัตถุประสงคเพื่อศึกษา

ตนทุนผลตอบแทนในความเปนไปไดในการลงทุนใชระบบหุนยนตในฟารมโคนม 

    ระบบหุนยนตรีดนมอัตโนมัติ(Robotic milking system:RMS)คือเทคโนโลยีที่ไดรับการพัฒนามาจาก

เครือ่งรีดนมอัตโนมัติ(Automatic milking system:AMS) ปจจุบันการใชระบบหุนยนตรีดนมอัตโนมัติเริ่ม

ไดรับการยอมรับอยางกวางขวางโดยเฉพาะในกลุ มประเทศยุโรปตะวันตก ระบบหุนยนตรีดนมอัตโนมัติ

สามารถลดตนทุนแรงงานและยังใหปริมาณผลผลิตน้าํนมดิบสูงขึน้ (Koning,2010) ปจจุบันระบบหุนยนตรีด

นมอัตโนมัติมีจํานวนเพิ่มขึ้นอยางรวดเร็วเพราะการทํางานของระบบหุนยนตรีดนมอัตโนมัติไมจําเปนตองมี

แรงงาน โคนมสามารถเดินเขาไปในโรงรีดเองไดโดยการจัดการภายในฟารม ภายในหองควบคุมจะมีคนควบคุม

ระบบท้ังหมดในขบวนการรีดเพียงหนึ่งคนหรือมากกวาแลวแตขนาดของจํานวนแมรีดโดยแมโคจะไดรับการฝก

ใหเดินตามทางเขาไปยังโรงรีดนม และไดรับอาหารเปนมื้อเมื ่อเดินเขาไปไปถึงที่หองรีดนมเปนการฝก

พฤติกรรมการเขาหองรีดเองของโคนม หุนยนตรีดนมชวยเพิ่มผลผลิตน้ํานม และลดการใชแรงงานคนภายใน

ฟารมได การทํางานของหุนยนตรีดนมระบบตอนอัตโนมัติAutomatic herding System รั้วก้ันคอก2รั้วจะไล

วัวเขาคอกโดยจะตองมีการฝกโคนมใหรูจักพืน้ที่รีดนมจากลานAไปลานBจากลานBไปทีค่อกทีมี่ระบบหุนยนต

อัตโนมัติเพื่อรีดนม แมรีดจะเดินออกไปยังทางทีเ่ขามารีดนมเมื่อแมโคเดินมาถึงหองรีดนม หุนยนตจะจําเบอร

แมวัวไดและยิงเลเซอรไปทีเ่ตานมแมวัวเพือ่สวมกระบอกดูดแลวรีดนม เมื่อรีดนมเสร็จหุนยนตจะทําความ

สะอาดบริเวณเตานมแมโค ปจจัยทีส่งผลกระทบตอการออกแบบในการศึกษาบางสวนปศุสัตวเขาไปตรวจ

พบวาแมรีดออนแอรีดนมไดนอยลง มีคาใชจาย1.คาเชา2.คาอาหาร3.คาเสือ่มราคา4.ดอกเบี้ย5.แรงงาน และ

กําไรมากขึ้นตอฟารมเครือ่งจักรสามารถทํางานไดเต็มเวลาแตคนงานไมสามารถไดเต็มเวลาเทาเครือ่งจักร 

ขนาดฟารมท่ีใชฟารมขนาดใหญ หุนยนตท่ีใชในฟารม เปนหุนยนตรีดนม 2ชุดหัวดูด 

      หุนยนตรีดนมในฟารมขนาดใหญในดานการลงทุนผลตอบแทนทางเศรษฐกิจซึง่ไดแก ตนทุน,คาแรง, คา

เสื่อมราคา,คาเครื่องจักร  

เนื้อหา 

1.  หุนยนตรีดนม (robotic milking system) 
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 หุนยนตรีดนมคือเทคโนโลยีที่ไดรับการพัฒนาจากระบบรีดนมอัตโนมัติที่ตองการพื้นทีเ่ก็บนอยที่สุด

ระบบรีดนมอัตโนมัติหรือหุนยนตรีดนมตัวแรกท่ีถูกสรางข้ึนเพ่ือใชงานเชิงพาณิชย(ใชงานไดจริง) คือหุนยนตรีด

นมของประเทศเนเธอรแลนด ประมาณป ค.ศ.1992ปจจุบันมีฟารมโคนมที่ใชหุ นยนตรีดนมอัตโนมัติอยู 

ประมาณ1,200ฟารม 90%อยูในโซนยุโรปทางเขตตะวันตกเฉียงเหนือ และประเทศที่มีการใชงานหุนยนตรีด

นมมากทีสุ่ดคือประเทศเนเธอรแลนด เปนประเทศแรกที่ใชหุนยนตรีดนมในเชิงพาณิชย ความคุมคาในการใช

งานหุนยนตรีดนมแกปญหาดานแรงงานและเพ่ิมผลผลิตน้ํานมหุนยนตรีดนมใชโคนมพันธุ โฮลสไตนหุนยนตรีด

นม1ตัว(1Unit) จะตองมีแมรีดนมวันละ 60แมรีด และทุกๆแมตองติดแท็กเซ็นเซอร(Tag Sensor) จะรีดนม3

ครั้ง/วัน    

ท่ีมา;http://research.ecow.co.uk/…/Design-and-Management-of-Robot…  

 

การลงทุนท่ีจําเปนสําหรับเทคโนโลยีการรีดนม 

Salfer.J.A el al (2017) จุดคุมทุนของการลงทุนระบบ AMS อยูที่ประมาณ 1,064,134.43 บาท(2ตัว/AMS) 

ดวยคาเบี่ยงเบนมาตรฐานของหุนยนตรีดนม 141,040 บาท ชี้ใหเห็นวาจุดคุมทุนจะเพิ่มขึ้นจาก 1,311,102 

บาทในระบบหุนยนตรีดนมอัตโนมัติตนทุนการรีดนมท่ีเพ่ิมข้ึนจาก 613,219 -1,226,438 บาท/ป                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                                  

ในระบบ CMS จาก 674,541 บาทโดยเพิม่ขึ้น153,3048  บาท คาใชจายตอหนวย RMS (ประมาณ 

3,832,621 ถึง 4,599,146 บาท) และคาใชจายในการกอสรางหรือการติดตั ้งอืน่ๆอุปกรณทีม่าพรอมกับ

หุนยนตรีดนมอัตโนมัติ 

ตนทุนแรงงาน 

    Salfer.J.A el al (2017) เมื่อปรับคาแรงงานแลวระบบหุนยนตอัตโนมัติ  มีรายไดรวมสูงขึ้นอยางมี

นัยสําคัญ 58,306,355.15บาท และอัตรากําไรขั้นตนที่สูงขึ้น 23,795,655.65  บาท และตนทุนที่สูงกวา

สําหรับคาเชาคาเสื่อมราคาดอกเบี้ยและแรงงาน ตนทุนคาแรงทีล่ดลงสําหรับฟารมระบบอัตโนมัติ2ชุดหัวดูด  

ท่ี  745,935.00  บาทเม่ือเทียบกับตนทุนฟารมขนาดใหญระบบรีดนมแบบดั้งเดิม1,487,463 บาท 

ผลกระทบดานเศรษฐกิจ 

  ตนทุนของระบบรีดนมอัตโนมัติ(AMS) มีแนวโนมลดลงเมือ่เปรียบเทียบกัน2ระบบ ระบบรีดนมแบบดัง้เดิม

(CMS)การทํางานของระบบรีดนมแบบดั้งเดิมกําลังการผลิต24ชม/วัน หุนยนตรีดนมอัตโนมัติจะรีดนม3ครั้ง/

วันใชแมรีด180-1500ตัว หุนยนตรีดนมอัตโนมัติตนทุนรีดนมในโรงนาลดลงจาก 214,626 - 183,965 บาท)/

แมรีด และคาใชจายในการรีดนมอัตโนมัติลดลง 91,982 -45,991 บาท/แมรีด ผลตอบแทนประหยัดตนทุน

30,660.97 บาท 

 

http://research.ecow.co.uk/wp-content/uploads/2011/10/Design-and-Management-of-Robotic-Milking-Systems-1992.pdf?fbclid=IwAR1rUgPYMuoX4PY5LZR2WuceID7adQaXf6uukMtOjYtOUgulBdENBVu3bKQ�
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อัตราดอกเบ้ีย 

ในอนาคตของแรงงานในฟารมซึ่งจะสงผลใหตนทุนแรงงานเพิ่มขึ้น การเพิม่อัตราดอกเบีย้5% เพิม่ขึ้น 2 ถึง 

7% สําหรับเงินทุนที่ยืมมาเนื่องจากอัตราดอกเบีย้เงินกูอยูที ่5% วิธีนี้ชวยใหเกษตรกรโคนมประเมินสําหรับ

การลงทุนในฟารมที่แตกตางกันในขณะเดียวกันก็ทําการเปรียบเทียบศักยภาพการลงทุนในฟารมกับการลงทุน

ในอนาคตท่ีสามารถทําไดนอกฟารม   

 

Table 1. Economic specifications in Farm used Robotics milking system : RMS   

 

labal References ดัดแปลงจาก ของ  J.A 

Salfer. et al (2016)   

ดัดแปลงจาก 

McConnell (2017) 

item Robotics system Robotics system 

1 Cattle House Ray out for RMS Ray out for RMS 

2 Milk Production 915,656 Kg 875,933 Kg 

3 

4 

Dairy Cows 

Farm scale 

150 

Large  

120-140 

Large 

5 Dairy Robot  2 Unit 2 Unit 

6 Project life 5 8 

7 Place study Netherland United Kingdom 

(UK) 

Remark: 1. Economic and Finance Analysis 

            2. Unit price :1 Euro = 33.45 Baht (8 Oct 2019) 

 

ผลการศึกษา ตารางท่ี 2เม่ือเปรียบเทียบผลรวมของตนท่ีคงท่ี ของ Salfer .J.A.. et al(2016) ตางกับ  

McConnell (2017) และคาแรงของท้ัง2งานวิจัย ท่ีตางกัน เพราะคาโรงเรือน และคาหุนยนตรีดนมของ 

McConnell  แพงกวา คาแรงท่ีตางกัน หมายเหตุคาแรงงานจะลดลงทุกๆป15-20% ตั้งแตเริ่มโครงการ 
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Table 2. Cost structure in Farm used Robotics milking system : RMS   

References 

 

ดัดแปลงจาก ของ  J.A Salfer. et al (2016)  

Label       item Robotics milking System 

Milk production per year(Kg) 915,656.00 

  Fixed cost Unit Total Cost 

(Euro) 

Total Cost (Baht) 

1 Cattle house installation 1 275,000.00 9,198,750.00 

2 Robot & Mechanic 2 530,000.00 17,728,500.00 

3 Software&Electic operations cost 1 111,700.00 3,736,365.00 

4 Cattle house depreciation 1 27,500.00 919,875.00 

5 Robot&Mechanic depreciation 1 66,250.00 2,216,062.50 

  Total fixed cost :TFC   1,010,450.00 33,799,552.50 

  Average fixed cost : AFC/ Kg   0.10 3.42 

     
  Variable costs   Unit Total Cost 

(Euro) 

Total Cost (Baht) 

1 Feed & Medicine cost per year   850,000.00 28,432,500.00 

2 Energy Cost per year   65,660.00 2,196,327.00 

3 Labor cost per year   22,300.00 745,935.00 

  Total Variable cost :TVC/year   937,960.00 31,374,762.00 

  Average Variable cost : AVC/ 

Kg/year 

  1.02 34.26 

     
Total cost : TC ( all project life) 1,948,410.00 65,174,314.50 

Average total cost : ATC /year 1,031,710.00 34,510,699.50 

Average total cost : ATC /Kg 1.13 37.69 

Remark: 1. Economic and Finance Analysis (EFA)  2. Unit price :1 Euro = 33.45 Baht (8 Oct 

2019)  3. Project life 5 year and 8 Year 4. Labor cost will decreasing  every year 15-20% until 

finish project life. 
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Table 2. Cost structure in Farm used Robotics milking system : RMS   

References ดัดแปลงจาก McConnell (2017) 

Label                         item Robotics milking System 

Milk production per year(Kg) 875,933.00 

Fixed cost Unit Total Cost 

(Euro) 

Total Cost 

(Baht) 

     1      Cattle house installation 1 415,000.00 13,881,750.00 

     2       Robot & Mechanic 2 632,000.00 21,140,400.00 

     3        Software&Electic operations cost   1 89,000.00 2,977,050.00 

     4        cattle house depreciation 

     5        Robic & Mechanic depreciation 

                 Total Fixed cost:TEC 

              Average fixed cost:AFC/kg 

      2     54,000.00 1,806,300.00 

     1 79,000.00 2,642,550.00 

  1,269,000.00 42,448,050.00 

  0.15 4.86 

              Variable cost 

 

   Unit Total Cost 

(Euro) 

Total Cost 

(Baht) 

      1     Feed & Medicine cost per year   715,000.00 23,916,750.00 

      2     Energy Cost per year   58,920.00 1,970,874.00 

      3     Labor cost per year   16,500.00 551,925.00 

      4     Total Variable cost :TVC/year   790,420.00 26,439,549.00 

    Average Variable cost : AVC/ Kg/year   0.86 28.87 

Total cost : TC ( all project life) 2,059,420.00 68,887,599.00 

Average total cost : ATC /year 923,420.00 30,888,399.00 

Remark: 1. Economic and Finance Analysis (EFA)  2. Unit price :1 Euro = 33.45 Baht (8 Oct 

2019)  3. Project life 5 year and 8 Year 4. Labor cost will decreasing  every year 15-20% until 

finish project life. 
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ผลการศึกษา 

ตารางท่ี3 รายไดรวม J.A Salfer ตางกันกับของ McConnell (2017) เพราะวา J.A  Salfer มีผลพลอยไดจาก

การรีดนม ขายมูลโคนม ราคาขายน้ํานมดิบของ .A Salfer 1.83 Euro สวนของ McConnell (2017)  1.78 

Euro 
 

Table 3. Revenue and Feasibility in Farm used Robotics milking system : RMS   

References ดัดแปลงจาก ของ  J.A Salfer. et al 

(2016)  

 Item Robotics milking System 

Milk production per year(Kg) 915,656.00 

 Revernue Total Cost 

(Euro) 

Total Cost 

(Baht) 

 Direct Income 1,730,589.84 57,888,230.15 

 By product 12,500.00 418,125.00 

 Total Revenue cost :TR 1,743,089.84 58,306,355.15 

 Average Revernue : AR/ Kg 1.90 63.68 

 Total Profit 711,379.84 23,795,655.65 

 Profit/Kg 1.29 25.99 

 Break Even Point per year (kg) 1,064,134.43 

 Payback Period (year) 2.3 

Remark: 1. Economic and Finance Analysis (EFA)  2. Unit price :1 Euro = 33.45 Baht (8 Oct 

2019)  3. Project life 5 year and 8 Year  4. Selling price per Kg = 1.83 ,1.78 Euro 
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Table 3. Revenue and Feasibility in Farm used Robotics milking system : RMS   

References ดัดแปลงจาก J.A.safer.et al. (2016) 

item Robotic milking system 

Milk production per year(kg) 915,656.00 

Revernue Total Cost (Euro) Total Cost (Euro) 

Direct Income 1,559,160.74 52,153,926.75 

By product NA NA 

Total Revenue cost:TR 1,559,160.74 52,153,926.75 

Average Revenue: AR/kg 1.78 59.54 

Total Profit 635,740.74 21,265,527.75 

Profit/kg 1.38 24.28 
 

Break Even Point per year (kg) 1,205,018.54 

Payback Period (year) 3.1 

Remark: 1. Economic and Finance Analysis (EFA)  2. Unit price :1 Euro = 33.45 Baht (8 Oct 

2019)  3. Project life 5 year and 8 Year  4. Selling price per Kg = 1.83 ,1.78 Euro 

 

 

 
Figure 1. A 6-row, 2-robot free traffic barn with perimeter feeding, a fresh cow pack, and 

logical separation area. Color version available online. 

ท่ีมา:ดัดแปลงจาก Rodenburg2 (2017) 
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สรุป 

    การใชระบบหุนยนตในฟารมโคนม (Robotics milking system : RMS) จําเปนตองใชกับฟารมขนาดใหญ 

ตั้งแต 140-180 แมรีด เนือ่งจากคาใชจายในการสรางฟารมและหุนยนตนั้นมีมูลคาสูงมากประสิทธิภาพการ

ผลิตน้ํานมดิบยังคงต่ํากวาเม่ือเทียบกับจุดคุมทุนการผลิตของโครงการฯ...ดังนัน้ยังตองโครงการฯใชระยะเวลา

ท่ียาวนาน(กวานี้) เพ่ือใหเห็นผลถึงความคุมคาของการใชระบบRMS 
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