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บทคดัย่อ 

 สัมมนาฉบบัน้ีมีวตัถุประสงคเ์พ่ือศึกษาหาความแม่นย  าการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทงดว้ยเทคนิค
การวิเคราะห์ภาพ ในการชัง่น ้ าหนักของไก่กระทงดว้ยวิธีการชัง่โดยตรง เป็นวิธีการชัง่แบบดั้งเดิม ซ่ึงท าให้
เกิดผลเสียคือท าใหไ้ก่กระทงเกิดความเครียด จึงไดน้ าเทคโนโลยกีลอ้งท่ีเก่ียวขอ้งกบัซอฟแวร์เขา้มาช่วยในการ
วิเคราะห์น ้ าหนัก เพ่ือประเมินความถูกตอ้งเทียบกบัการชัง่เคร่ืองชัง่ในฟาร์มไก่กระทงเชิงพาณิชยโ์ดยท าการ
ถ่ายภาพของไก่กระทงจากมุมดา้นบน จากนั้นน าภาพเขา้สู่กระบวนการประมาณน ้ าหนกั ไดท้ าการเปรียบเทียบ 
3 งานวิจยั  การประมาณน ้ าหนกัดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพท่ีไดจ้ากกลอ้งดิจิตอล แบบ 2 มิติ และ กลอ้ง 3 มิติ 
ซ่ึงการทดลองท่ีใช ้2D image analysis , Linear model  และ 3D image analysis  สมการคือ  log (W= 1.060406(log 
P) + 0.173756(log A)-2.029268 มีการทดลองท่ีคลา้ยกนัใชก้ลอ้ง 2 มิติ ในการบันทึกภาพเพื่อใช้ในการนับ
จ านวนพิกเซลมาเทียบหาน ้ าหนกัดว้ยสมการ และการทดลองท่ีใช ้2D , 3D image analysis, Bayesian ANN ใช้
กลอ้ง 3มิติ ในการบนัทึกภาพใชค้วามลึกในการหาตวัไก่เพ่ือบอกขนาดและน ้ าหนกัของไก่ พบว่าการประมาณ
น ้ าหนักของไก่กระทงดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพมีประสิทธิภาพท่ีสูง มีค่าความผิดพลาดจากค่าน ้ าหนกัจริง 
4.27% ดงันั้นผลจากการศึกษาการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทงดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพมีความเป็นไปได้
ท่ีจะน าเทคโนโลยน้ีีมาใชใ้นการประมาณน ้ าหนกัไดจ้ริงจึงเหมาะท่ีจะน าไปใชใ้นการจดัการฟาร์มเชิงพาณิชย ์
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บทน า 

 การเล้ียงไก่กระทงในประเทศไทยมีจ านวนมากข้ึนตามจ านวนประชากรท่ีนิยมบริโภคเน้ือไก่ ในการ
เล้ียงไก่กระทงปัจจยัส าคญัท่ีตอ้งค านึงถึงคือน ้ าหนกัและมวลของไก่กระทง ซ่ึงมีความส าคญัมากในการเล้ียงไก่
กระทงของเกษตรกร(Mortensen et al.,2016)โดยน ้ าหนักของไก่กระทงสามารถใช้เป็นเกณฑ์ประเมินการ
เจริญเติบโต และการเกิดโรคเบ้ืองตน้ในไก่กระทงได ้(Mollah et al.,2010) วิธีดั้งเดิมในการไดม้าซ่ึงน ้ าหนกัของ
ไก่กระทงอาศยัการประมาณน ้ าหนกัจากอายุ การประมาณน ้ าหนักจากอาหารท่ีให้ การชัง่น ้ าหนักดว้ยแท่นชัง่
น ้ าหนกั หรือการชัง่ดว้ยเคร่ืองชัง่อตัโนมติั โดยเกษตรกรจะท าการจบัไก่กระทงข้ึนไปบนเคร่ืองชัง่น ้ าหนกั และ
ไดค่้าน ้ าหนกัจริงท่ีถูกตอ้ง ซ่ึงกระบวนการดงักล่าวเป็นการด าเนินการอย่างยากล าบาก  ส่งผลต่อสวสัดิภาพ ท า
ใหไ้ก่กระทงเกิดการบาดเจ็บในระหว่างการชัง่น ้ าหนกัได ้นอกจากน้ีการชัง่น ้ าหนกัยงัใชเ้วลามาก ใชแ้รงงานคน
จ านวนมาก  

ในปัจจุบนัจึงไดน้ าเอาเทคโนโลยีกลอ้งท่ีเก่ียวขอ้งกบัซอฟต์แวร์การวิเคราะห์ภาพช่วยให้น ้ าหนกัของ
ไก่กระทงไดรั้บการประเมินเฉพาะเจาะจงทีละตวั เป็นวิธีการท่ีไม่รุกรานสัตว ์ไดรั้บการพฒันาเพื่อประมาณ
น ้ าหนักการเปล่ียนแปลงของไก่กระทงในแต่ละวนัโดยอตัโนมติั ทั้งยงัสามารถประหยดัทรัพยากรมนุษยแ์ละ
ประหยดัเวลา (Amraei et al.,2018) ซ่ึงการใชเ้ทคโนโลยดีงักล่าวสามารถพฒันาดา้นสวสัดิภาพสตัวใ์นเร่ืองของ
การรบกวนสัตว ์การรุกรานสัตวภ์ายในโรงเรือน ซ่ึงจะท าให้สัตวน์ั่นเกิดความเครียด กินอาหารไดน้อ้ยลง การ
เจริญเติบโตนอ้ยลง ภูมิคุม้กนัลดนอ้ยลงและจะส่งผลใหผ้ลผลิตลดต ่าลงดว้ย ทั้งยงัช่วยลดการน าพาเช้ือโรคเขา้สู่
โรงเรือน (เพญ็นภา มธัยมพงศ.์2562:ออนไลน์) การตรวจสอบน ้ าหนกัของไก่กระทงเป็นตวัช้ีวดัในเร่ืองคุณภาพ
การจดัการสตัวใ์นฟาร์มไดอี้กดว้ย 

ดงันั้นสัมมนาฉบบัน้ีมีวตัถุประสงค์เพื่อศึกษาหาความแม่นย  าการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทงดว้ย
เทคนิคการวิเคราะห์ภาพ เพื่อเป็นแนวทางในการพฒันาใชง้านในฟาร์มเชิงพาณิชยต่์อไป 
 การประมวลภาพ (Image Processing)  
การประมวลผลภาพ หมายถึง การน าภาพมาประมวลผลหรือคิดค านวณดว้ยคอมพิวเตอร์ เพื่อให้ไดข้อ้มูลท่ีเรา
ตอ้งการทั้งในเชิงคุณภาพและปริมาณ โดยมีขั้นตอนต่าง ๆ ท่ีส าคญั คือ การท าใหภ้าพมีความคมชดัมากข้ึน การ
ก าจดัสัญญาณรบกวนออกจากภาพ การแบ่งส่วนของวัตถุท่ีเราสนใจออกมาจากภาพ เพื่อน าภาพวตัถุท่ีไดไ้ป
วิเคราะห์หาขอ้มูลเชิงปริมาณ เช่น ขนาด รูปร่างและทิศทางการเคล่ือนท่ีของวตัถุในภาพ หรือใชส้ าหรับการ
ประมวลผลระดบัสูง เช่น การจดจ ารูปร่างลกัษณะใหไ้ดอ้ย่างแม่นย  า โดยทัว่ไปแลว้ระดบัของการประมวลผล
ภาพแบ่งไดเ้ป็น 3 ระดบัคือ 
1. ระดบัต ่า (Low-Level) เป็นการจดัการเก่ียวกบัค่าสี และจุดภาพ เช่น การแปลงปริภูมิสี (Color Space) ภาพไบ  
     นารี การวิเคราะห์ดชันีสี การแยกสี เป็นตน้ 



2. ระดบักลาง (Mid-Level) เป็นน าเสนอความรู้ (Knowledge) จากภาพ เช่น การสกดัลกัษณะเด่น (Feature   
     Extraction) การสกดัและวิเคราะห์รูปร่าง รูปทรง (Geometry Extraction) เป็นตน้ 
3. ระดบัสูง (High-Level) เป็นการวิเคราะห์และน าเสนอความรู้และการรู้จ  าลกัษณ์ หรือลวดลายของภาพ 
    (Recognition) (ชยันนัท ์สมพงษ.์2562 :ออนไลน์) 
เปรียบเทียบการวเิคราะห์ภาพจากการประมาณน า้หนักของไก่กระทง 

- เปรียบเทียบการวเิคราะห์ภาพจากการประมาณน า้หนักของไก่กระทงโดยใช้กล้อง ตจิติอล 2 มติ ิ
Amraei et al. (2018)ได้ท าการทดลองโดยใช้ไก่กระทง ในช่วงอายุ 0-42 ว ัน จ  านวน 30 ตัว โดย

แบบจ าลองเชิงพาณิชย ์ ไก่กระทงถูกจบัภาพโดยใชก้ลอ้งดิจิตอล 2 มิติ มีการตั้งค่ากลอ้งท างานในโหมดรับแสง
อตัโนมติัและแสงท่ีเพียงพอถูกเตรียมไว้เพื่อให้เหมาะสมกับโครงร่างภาพถ่ายท่ีเป็นเงา การถ่ายภาพได้
ด  าเนินการวนัละ 2 คร้ัง ต่อวนั ระหว่าง 07.00-08.00 น. โมงเชา้ และ 16.00-18.00 น.  มีการบนัทึกภาพ 2440 ภาพ 
จากไก่ 30 ตวั  กล่องท่ีใชส้ าหรับการวิเคราะห์ภาพมีความมืดเพื่อใหเ้กิดความแตกต่างความสูงระหว่างตวัไก่กบั
พ้ืนหลงั ขนาด 50×36 เซนติเมตร มีการติดตั้งกลอ้ง 1 ตวั ท่ีความสูง 0.5 เมตรเหนือพ้ืน ภาพท่ีถูกถ่ายในระยะน้ี
ถูกน ามาใชเ้พ่ือพฒันาแบบจ าลองไดนามิก หลงัจากนั้นพารามิเตอร์ท่ีไดม้าทั้งหมดจะถูกเปรียบเทียบในลกัษณะ
ท่ีถูกตอ้งส าหรับการท านายน ้ าหนักแบบไม่รุกล ้าภายในคอก โดยใชอ้ลักอลิทึมการปรับวงรีเพื่อวงจ ากัดไก่
กระทงภายในคอกโดยใชก้ารแปลง Hough transform ทัว่ไป หวัไก่และห่างไก่ถูกลบออก โดยใชว้ิธีแบบจ าลอง  
Chan-Vese. 
 

 
รูปที่ 1 แสดงแผนผงักระบวนการถ่ายภาพ  
ท่ีมา : Amraei et al.(2018) 

ขั้นตอนการประมวลผลภาพคือท าการแบ่งส่วนภาพให้หมายเลข “1” แทนไก่กระทง และหมายเลข “0” 
แทนพ้ืนหลงั อลักอลิทึมการประมวลผลภาพไดรั้บการพฒันาในการวิจยัน้ีเพ่ือแยกคุณสมบติั 6 ประการ ไดแ้ก่ 
area, convex area, perimeter, eccentricity, major , minor axis โดยใชเ้ป็นเคร่ืองมือในการประมวลภาพ  ภาพจะ



ถูกลบพ้ืนหลงัโดยใชว้ิธีการปรับเปล่ียนสัญญาณแบบปรับเปล่ียนได ้จากพฤติกรรมบางอย่างของสัตวแ์ละการ
เปล่ียนแปลงต ่าเหน่งหัวบ่อยคร้ังไดช้ี้ให้เห็นว่าการลบหัวและหางของไก่กระทงออกจากมุมมองดา้นบนของ
พ้ืนท่ี ท าใหเ้กิดความสมัพนัธข์องน ้ าหนกัตวัอยา่งชดัเจน 

 
รูปที่ 2 ขั้นตอนการประมาณค่า 
(a) การปรับรูปวงรีใหพ้อดีกบัร่างกายของไก่กระทง ท าการแบ่งส่วนภาพของไก่กบัพ้ืนหลงัออกอยา่งชดัเจน 
 (b) รูปก่อนใชว้ิธี Chan-Vese  (c)รูปภาพหลงัจากใชว้ิธี Chan-Vese  ภาพจะถูกลบพ้ืนท่ีเงารอบๆท่ีไม่ส่งผลต่อ
น ้ าหนกัของไก่กระทงมาก  (d) การซอ้นทบัของร่างกายไก่ท่ีแบ่งส่วนจากขั้นตอน (c) บนภาพระดบัสีเทาของไก่
กระทง 
ท่ีมา : Amraei et al.(2018) 
ค่าความถูกตอ้งของ Transform Function (TF) ส าหรับการท านายน ้ าหนักตวัประเมินการเปรียบเทียบระหว่าง
น ้ าหนักร่างกกายการวดัแบบสัมบูรณ์ และคาดการณ์ไว ้ค่าเฉล่ียความสัมพนัธ์ของการท านายน ้ าหนกัร่างกายมี
ชีวิตของไก่กระทงทั้งหมด คือ R2 = 0.9842 มีค่าความคลาดเคล่ือนอยู่ท่ี 4.27% ในผลลพัธ์จะถูกน ามาไวใ้น
รูปแบบกราฟ 

 
รูปที่ 3 ความสมัพนัธร์ะหว่างน ้ าหนกัไก่กบัพิกเซลลบ์นพ้ืนท่ีผวิ 
ท่ีมา : Amraei et al.(2018) 



-เปรียบเทียบการวเิคราะห์ภาพจากการประมาณน า้หนักของไก่กระทงโดยใช้กล้อง 3 มติ ิ 
Mortensene et al. (2016) ไดท้ าการทดลองโดยใชไ้ก่กระทง (รอส 308 ) ในช่วงอาย ุ0-20 วนั จ  านวน 83 ตวัจาก
การสุ่ม ด าเนินการในสภาพแวดลอ้มการผลิตเชิงพาณิชยใ์นโรงเรือนทัว่ไปในภูมิภาค ถ่ายภาพการประมาณ
น ้ าหนักของไก่กระทงอยู่ในต าแหน่ง 110 ซม.เหนือพ้ืน ซ่ึงครอบคลุมพ้ืนท่ี 120×0.87 m2 บนพ้ืนท่ีการทดลอง
ทั้งหมด ประกอบดว้ยกลอ้ง 3 มิติ พร้อมกบัเคร่ืองชัง่ Platform (DOL 94-10 จาก SKOV AIS) ท่ีใชเ้พ่ือใหน้ ้ าหนกั
จริงเป็นวิธีการในการอา้งอิงน ้ าหนักจริง และวิเคราะห์ภาพท่ีบนัทึกกลอ้ง Kinect บนัทึกภาพท่ีความละเอียด 
640×480 พิกเซล ก่อนท าการทดสอบไก่กระทง การทดลองมีจุดเร่ิมตน้ในการทดลองติดตั้งกลอ้งถ่ายภาพ ของ
การตั้งค่าการทดลองถูกบันทึกไวเ้ม่ือไก่กระทงยื่นอยู่บนเคร่ืองชัง่จนกว่าจะเดินออกจากมุมของกลอ้งหรือ
จุดส้ินสุดการติดตั้ง ท าซ ้ากบัไก่ทั้ง 83 ตวั 

 
รูปที่ 4 การติดตั้งอุปกรณ์ในการบนัทึกภาพ 

ท่ีมา : Mortensen et al.(2016) 

 
รูปที่ 5 แสดงการท านายน ้ าหนกัของไก่กระทงและการชัง่น ้ าหนกัจริงของไก่กระทงแต่ละตวัโดยพิจารณาจาก
คุณสมบติัท่ีสงัเคราะห์ได ้
ท่ีมา : Mortensen et al.(2016) 



ระบบท่ีน าเสนอนั้นไดรั้บภาพท่ีมีความเอียดน ามาท านายน ้ าหนกัของไก่กระทง เก็บขอ้มูลไวใ้นฐานขอ้มูล ไดแ้ก่ 
น ้ าหนักเฉล่ียทั้งฝงูต่อวนั ขั้นตอนวิธีการท างานของอลักอลิทึมมี 3 ขั้นตอน (1) การแบ่งส่วนของไก่กระทง (2) 
การแบ่งลกัษณะของไก่กระทงแต่ละส่วน (3) การท านายน ้ าหนกัของไก่กระทงแต่ละตวัตามคุณสมบติัท่ีแยกไว ้
อลักอลิทึมไดรั้บการพฒันาและด าเนินการในสภาพแวดลอ้มของ MATLAB 

 
รูปที่ 6 วิธีส าหรับการชัง่น ้ าหนกัของไก่กระทง 
(a) ภาพความลึกพ้ืนฐาน (b) แยกภาพออกระหว่างไก่กบัพ้ืนหลงั (c) พารามิเตอร์การชัง่น ้ าหนกัท่ีค  านวณทีละตวั 
(d) การท านายน ้ าหนกัของไก่แต่ละตวั 
ท่ีมา : Mortensen et al.(2016) 
แบบจ าลองสมการการถดถอย ทั้ง 5 แบบนั้นมีประสิทธิภาพท่ีคลา้ยคลึงกนัมาก แสดงผลการประมาณน ้ าหนกั 
การเปรียบเทียบระหว่างน ้ าหนักจริงของไก่กระทงและการประมาณน ้ าหนักจากเทคนิคการวิเคราะห์ภาพ 
แบบจ าลองการถดถอย 5 แบบไดแ้ก่ (1) Multivariate linear regression model with all 12 features. (2) Artificial 
neural network with a (12-3-1) topology. (3)  Artificial neural network with a (12-10-1) topology, trained with 
early stopping. (4) Artificial neural network with a (12-10-1) topology, trained with weight decay. (5) Bayesian 
artificial neural network with a (12-10-1) topology วิธี Bayesian (ANN) ถูกเลือกใหเ้ป็นแบบตวัอยา่งของสมการ
การถดถอยเพราะมีแนวทางเป็นหลกัในการทดสอบหาความผดิปกติ  

 
รูปที่ 7 แบบจ าลองสมการการถดถอยทั้ง 5 แบบ ใชใ้นการการท านายน ้ าหนกัของไก่กระทง 
ท่ีมา : Mortensen et al.(2016) 



ชุดค าสัง่ Bayesian (ANN) ไดรั้บการประเมินในชุดทดสอบ แสดงกราฟความสมัพนัธท่ี์เก่ียวโยงกบัน ้ าหนกัของ
ไก่กระทงท่ีสงัเกตไดก้บัน ้ าหนกัไก่กระทงท่ีคาดการณ์ไว ้ในกราฟความสมัพนัธใ์นการคาดการณ์น ้ าหนกัของไก่
กระทงท่ีละตวัถูกเฉล่ียเป็นจุดเด่ียว แถบขอ้ผดิพลาดสอดคลอ้งกบัค่าเบ่ียงเบนมาตรฐาน ไก่กระทงท่ีน ้ าหนกัมาก
ข้ึนมีการแพร่กระจายและส่วนเบ่ียงเบนมาตรฐานเพ่ิมข้ึน ในไก่กระทงทุกช่วงอายุมีค่าความคลาดเคล่ือนอยูท่ี่ 
7.8% มีค่าเบ่ียงเบนมาตรฐานสมัพทัธ ์6.6% 

 
รูปที่ 8  ความสมัพนัธส์ าหรับไก่เน้ือแต่ละตวัในชุดทดสอบ จุดแสดงน ้ าหนกัไก่กระทงท่ีคาดการณ์ไวโ้ดยเฉล่ีย
ของไก่กระทงท่ีไดรั้บและแถบขอ้ผดิพลาดตรงกบัค่าเบ่ียงเบนมาตรฐานเดียว 
ท่ีมา : Mortensen et al.(2016) 

- เปรียบเทียบการวเิคราะห์ภาพจากการประมาณน า้หนักของไก่กระทงโดยใช้กล้อง ตจิติอล 2 มติ ิ
Mollah et al. (2010)ไดท้ าการทดลองโดยใชไ้ก่กระทง (100 Arbor acres) ในช่วงอายุ 7-42 วนั จ านวน 

20 ตวั การเล้ียงอยูใ่นภายใตว้ิธีการจดัการตามมาตรฐาน ไก่มีพ้ืนท่ีเพียงพอท่ีจะเคล่ือนไหวและยนืไดอ้ยา่งอิสระ
ในการจบัภาพ กลอ้งถูกวางไวเ้หนือตวัไก่ ท่ีความสูง 1.0 เมตร เหนือพ้ืนท่ี  การทดลองใน กลอ้งถูกตั้งค่าโฟกสั
อตัโนมติัเพื่อลดเอฟเฟกต์แสงบนภาพเป็นภาพท่ีใชส้ าหรับการวิเคราะห์ ภาพท่ีถูกถ่ายวิเคราะห์ดว้ยซอฟแวร์ 
การวิเคราะห์ภาพแบบเรสเตอร์ (IDRISI 32) เพ่ือก  าหนดพ้ืนท่ีผวิของไก่กระทง 

 
รูปที่ 9 ตวัอยา่งภาพระดบัสีทัว่ไปของพ้ืนท่ีผวิกายของไก่กระทงท่ียงัมีชีวิตอยู ่ 
ท่ีมา : Mollah et al.(2010) 



เป็นการบนัทึกน ้ าหนักไก่แต่ละขั้นตอนของการเจริญเติบโตและพ้ืนท่ีผิวของร่างกาย ช่วงอายุ 7-42 วนั ตวัเลข
พิกเซลไดม้าจากซอฟแวร์ IDRISI 32 หลงัจากวิเคราะห์ภาพท่ีท าซ ้า 10 ภาพ ของไก่กระทงแต่ละตวัความสมัพนัธ์
ระหว่างขนาดของร่างกายและน ้ าหนักตวัท่ีมีผลต่อความถูกตอ้งต่อการประมาณน ้ าหนกัในการวดัแบบ 2 มิติ 
ความสมัพนัธร์ะหว่างจ  านวนพิกเซลท่ีพ้ืนผวิและน ้ าหนกัของร่างกายจึงถูกก าหนดค่า (r = 0.998)  
 

 
รูปที่ 10 การกระจายน ้ าหนกัตวัและพิกเซลลพ้ื์นท่ีผวิของร่างกาย 
ท่ีมา : Mollah et al.(2010) 

 
รูปที่ 11 กราฟน ้ าหนกัชัง่จริง และการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทง 
ท่ีมา : Mollah et al.(2010) 
จากการเปรียบเทียบระหว่างการชัง่ดว้ยตนเองและการประมาณน ้ าหนกั มีค่าความคลาดเคล่ือนสูงสุดคือ 16.47% 
และต ่าสุดคือ 0.04% ความแตกต่างระหว่างน ้ าหนกัร่างกายท่ีวดัดว้ยตนเองและน ้ าหนกัร่างกายโดยประมาณนั้น
ไม่มีความแตกต่างกนัอยา่งมีนยัส าคญั ( p  =  0.044)  



ตารางที่ 1 ค่าความแตกต่างระหว่างน ้ าหนกัร่างกายท่ีวดัดว้ยตนเองและการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทง 
Age (day) Manual weigth Estimated weight Difference p-Vaiuea 

7 147.25 147.175 0.076 0.836 
14 335.00 336.779 -1.779 0.426 
21 688.75 686.037 2.713 0.482 
28 1065.00 1056.559 8.441 0.135 
35 1430.50 1432.513 -2.013 0.654 
42 1641.25 1655.221 -13.971 0.044 

ท่ีมา : Mollah et al.(2010) 
ตารางที่ 2 เปรียบเทียบความคลาดเคล่ือนและความแม่นย  าของการวิเคราะห์ภาพถ่าย 

ท่ีมา : ดดัแปลง : Amraei et al (2018),Mortensen et al (2016), Mollah et al (2010) 
ผลการศึกษาการทดลองทั้ง 3 งานวิจยั พบว่าการทดลองทั้ง 3 งานวิจยั มีความแม่นย  าในการประมาณน ้ าหนกั  
ดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพท่ีสูง แต่จากการพิจารณาตวัเลขพบว่าความแม่นย  าในการทดลองของ Amraei et al. 

(2018) และผลการทดลองของ Mortensen et al. (2016) มีส่วนท่ีคลา้ยคลึงกันและใกลเ้คียงกัน คือ 95.73% และ 
92.20% ซ่ึงจะ มากว่าการทดลองของ Mollah et al. (2010)  คือ 83.53% ข้อผิดพลาดท่ีอาจเกิดข้ึนในการน า
เทคโนโลยมีาใช ้การทดลองของ Amraei et al. (2018) และ Mortensen et al. (2016) กล่าวว่าเมื่อเวลาท่ีไก่กระทง
ใชเ้วลายนืพกั นัง่พกั บนพ้ืนหรือบนแท่นชัง่น ้ าหนกั สามารถเพ่ิมขนาดร่างกายของไก่กระทงไดด้งันั้นจึงท าให้
เกิดขอ้ผิดพลาดในการท านาย และการทดลองของ Mollah et al. (2010)  นั้นให้เหตุผลท่ีต่างออกไปคือจากการ

อา้งอิง พนัธ์ุไก่ 
อายุ
(วนั) 

จ านวน
สัตวท์ดลอง 

(ตวั) 
ชนิด
กลอ้ง วิธีการ 

Rsquared  
(R2) 

ความคลาด
เคลื่อน 

ความ
แม่นย  า 

Amraei  
et al.(2018) 

ไก่กระทง  
(Roos ) 0-42 30 

กลอ้ง
ดิจิตอล  
2 มิติ 

2D image analysis และ 
Linear model 0.98 4.27% 95.73% 

Mortensen  
et al.(2016) 

ไก่กระทง 
 (Roos 308) 0-20 83 

กลอ้ง  
3 มิติ  

(Kinect) 

2D และ 3D image 
analysis และ Bayesian 

ANN ไม่ระบุ 7.80% 92.20% 

Mollah  
et al. (2010) 

     ไก่กระทง      
 (Arbor acres) 7-42 20 

กลอ้ง
ดิจิตอล  
2 มิติ 

2D และ 3D image 
analysis  และสมการคือ  
log (W= 1.060406(log 
P) + 0.173756(log A)-

2.029268 0.999 16.47% 83.53% 



ลดเอฟเฟกตก์ารบิดเบือนท่ีเกิดจากมุมต่างๆระหว่างกลอ้งกบัไก่กระทง ท าใหก้ารประมาณน ้ าหนกัมีชีวิตจากการ
วดัพ้ืนท่ีผวิร่างกายมีความแปรปรวนสูงและลดความแม่นย  าในการท านาย แต่อยา่งไรก็ตามจากความแม่นย  าท่ีสูง
ของการทดลองนั้นจึงท าใหเ้ห็นว่าระบบดงักล่าวมีความเป็นไปไดท่ี้จะน าไปใชใ้นการจดัการฟาร์มเชิงพาณิชย ์

ระบบการวิเคราะห์ภาพถูกน ามาใชใ้นการประมาณน ้ าหนักของไก่กระทง ในส่วนของการประมาณ
น ้ าหนักของไก่กระทงสามารถบนัทึกผลได้อย่างง่ายและวิเคราะห์ได้อย่างแม่นย  าดว้ยการใชว้ิธีดังกล่าว ซ้ึง
ช้ีใหเ้ห็นว่าการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทงสามรถวิเคราะห์ไดอ้ย่างถูกตอ้งดว้ยระบบวิเคราะห์อตัโนมติั ซ่ึง
วิธีน้ีไม่ท าให้สัตวเ์กิดความเครียดไม่รุกรานและไม่ล่วงล  ้าสัตวภ์ายในคอก จึงเป็นจุดส าคญัท าให้ระบบการ
วิเคราะห์ภาพมีความเป็นไปไดท่ี้จะน าไปปฏิบติัจริงภายใตเ้ง่ือนไขของสภาพฟาร์มเชิงพาณิชย ์อย่างไรก็ตาม 
พนัธุ์ ไก่ต่างสายพนัธุ์กนัอาจมีขนาดร่างกายท่ีต่างกนัมีการเจริญเติบโตในช่วงท่ีต่างกนั  ในส่วนอายุของไก่
กระทง ไก่ท่ีมีอายนุอ้ยอาจจะมีการเคล่ือนไหวและการกระจายน้อยกว่าไก่ท่ีมีอายมุาก การเกิดโรคไก่ทีเจ็บป่วย
นั้นอาจท าให้ไก่กินอาหารไดน้้อยมีการเจริญเติบโตท่ีไม่ดี และ เทคนิคการวิเคราะห์ภาพของไก่กระทง อาจ
ส่งผลต่อการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทง ท าใหผ้ลท่ีไดอ้าจผดิพลาดหรือคลาดเคล่ือนไป ความหนาแน่นของ
ไก่กระทงภายในโรงเรือน อาจท าให้ร่างกายบางส่วนถูกบังจากมุมกลอ้ง จึงท าให้เพ่ิมความยากในการระบุ
ต าแหน่งของไก่กระทงภายในภาพ อาจส่งผลกระทบต่อความถูกต้องของการประมวลผลท าให้ระบบการ
ประเมินผลผิดปกติ อีกทั้งแสงก็ส่งผลต่อการบนัทึกภาพ เพราะถา้หากมีความสว่างหรือมืดเกินไปจะท าใหก้าร
วิเคราะห์ภาพเป็นไปไดย้าก และต าแหน่งหรือมุมกลอ้งท่ีใชใ้นการประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทง หากผดิเพ้ียน
ไปอาจท าให้พิกเซลมีการคลาดเคล่ือน นอกจากน้ีคุณภาพของกลอ้งท่ีใชใ้นการบนัทึกภาพก็เป็นส่วนส าคญัใน
การวิเคราะห์ผลเน่ืองจากกลอ้งคุณภาพดีท าให้ไดภ้าพท่ีมีสีและการตรวจจบัท่ีดีกว่ากลอ้งคุณภาพต ่า ระบบท่ี
น าเสนอน้ีควรจะรวมกบัระบบการวิเคราะห์พฤติกรรมอ่ืนๆโดยอตัโนมติั เพ่ือพฒันาในการแบ่งส่วนภาพของไก่
กระทงเพราะถา้ภาพเกิดการแบ่งส่วนท่ีไม่ดีก็ส่งผลท าใหก้ารประมาณน ้ าหนกัไม่ดีไปดว้ย การพฒันารวบรวม
ข้อมูลเพื่อให้สามารถวิเคราะห์น ้ าหนักของไก่กระทงเพื่อให้ได้ค่าถูกต้องและแม่นย  ายิ่งข้ึน ด้วยความเป็น
อตัโนมติัและความต่อเน่ืองจึงท าให้สามารถวดัผลไดต้ลอดระยะเวลาท าการทดลองตลอดช่วงชีวิตของทั้งฝูง 
โดยไม่รบกวนสตัวภ์ายในโรงเรือนจึงเหมาะท่ีจะน าไปใชใ้นการจดัการฟาร์มเชิงพาณิชย ์

สรุป 
การประมาณน ้ าหนกัของไก่กระทงดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพ โดยการถ่ายภาพมุมดา้นบนของตวัไก่กระทง
เพ่ือมาวิเคราะห์น ้ าหนกัมีชีวิต สามารถน าไปใชป้ระมาณน ้ าหนกัของไก่กระทงไดจ้ริงภายในฟาร์ม โดยไม่ส่งผล
ท าให้ไก่กระทงเกิดความเครียดในระหว่างการชัง่น ้ าหนักและมีประสิทธิภาพเทียบเท่ากบัการชัง่น ้ าหนักดว้ย
เคร่ืองชัง่ อย่างไรก็ตามการใชห้ลกัการประมาณค่าน ้ าหนกัดว้ยเทคนิคการวิเคราะห์ภาพถ่าย มีขอ้ดีกว่าการชัง่
น ้ าหนกัโดยตรงในดา้นของระยะเวลาปฏิบติังาน ความสะดวกและท่ีส าคญัคือสุขภาพของไก่กระทง เพราะเน้ือ



ของไก่กระทงตอ้งมีความปลอดภยัต่อผูบ้ริโภคไม่ก่อให้เกิดโรคท่ีอาจส่งผลกระทบต่อสุขภาพของผูบ้ริโภค
ตามมาดว้ย 
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